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Klamry weszły już do kanonu pojęć matematycznych. Wiązary na stałe zago-

ściły w świadomości algebraików. Ostatnio pojawiły się post-grupy. Skośną le-

wostronną klamrą (B,◦, 1◦,•, 1•) nazywamy grupę (B,◦, 1◦) wraz z operacją bi-

narną • zadającą na B dodatkową strukturę grupy (B,•, 1•) i spełniającą lewo-

stronną dystrybutywność w sensie

x • (y ◦ z) = (x • y) ◦ x−1◦ ◦ (x • z),

gdzie x , y, z ∈ B oraz x−1◦ oznacza element odwrotny do x w grupie (B,◦, 1◦),

por. [4]. Dla grupy (G,◦, 1◦) operator B na G nazywamy operatorem Rota-

Baxtera, jeżeli

B(x) ◦B(y) =B(x ◦B(x) ◦ y ◦B(x)−1◦),

gdzie x , y ∈ G. Wtedy (G,◦, 1◦,B) nazywamy grupą Rota-Baxtera. Operacja

binarna x• y = x◦B(x)◦ y◦B(x)−1◦ zadaje na grupie Rota-Baxtera (G,◦, 1◦,B)

strukturę skośnej lewostronnej klamry (G,◦, 1◦,•, 1• = 1◦), por. [2].

Lewostronną post-grupą (G,◦, 1◦,Â) nazywamy grupę (G,◦, 1◦) wraz z ope-

racją binarną Â przekształcającą każde lewostronne mnożenie y 7→ (x Â y)

w G w automorfizm grupy

x Â (y ◦ z) = (x Â y) ◦ (x Â z),

gdzie x , y, z ∈ G, dla której operacja binarna x • y = x ◦ (x Â y) na G spełnia

(x • y) Â z = x Â (y Â z),

gdzie x , y, z ∈ G, por. [1]. Każdą lewostronną post-grupę (G,◦, 1◦,Â) przekształ-

cimy w skośną lewostronną klamrę (G,◦, 1◦,•, 1• = 1◦) definiując operację bi-

narną x • y = x ◦ (x Â y) na G. Na odwrót, startując od skośnej lewostronnej

klamry (B,◦, 1◦,•, 1•) przejdziemy do lewostronnej post-grupy (B,◦, 1◦,Â) defi-

niując operację binarną x Â y = x−1◦ ◦ (x • y) na B.

Skośne lewostronne klamry mają strukturę skośnego lewostronnego wiąza-

ra. Skośnym lewostronnym wiązarem (T,◦, 1◦,•,σ) nazywamy grupę (T,◦, 1◦)
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wraz z operacją binarną • zadającą na T strukturę półgrupy (T,•) oraz opera-

torem σ na T spełniającymi lewostronną dystrybutywność w sensie

x • (y ◦ z) = (x • y) ◦σ(x)−1◦ ◦ (x • z),

gdzie x , y, z ∈ T , por. [3]. Systemem Rota-Baxtera (G,◦, 1◦,B1,B2) nazywamy

grupę (G,◦, 1◦) wraz z operatoramiB1,B2 na G spełniającymi

B1(x) ◦B1(y) =B1(B1(x) ◦ y ◦B2(x))

B2(y) ◦B2(x) =B2(B1(x) ◦ y ◦B2(x)),

gdzie x , y ∈ G. Operacja binarna x • y = B1(x) ◦ y ◦ B2(x) oraz operator

σ(x) =B1(x) ◦B2(x) zadają na systemie Rota-Baxtera (G,◦, 1◦,B1,B2) struk-

turę skośnego lewostronnego wiązara (G,◦, 1◦,•,σ), por. [5].

W [6] autor zdefiniował pojęcie słabej lewostronnej skręconej post-grupy, rów-

noważne pojęciu skośnego lewostronnegowiązara. W trakcie wystąpienia przyj-

rzymy się także temu pojęciu.
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