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W r. 1979 M. Fliess zaproponowat zastosowanie catek Chena do opisu nieli-
niowych ukladéw sterowania afinicznych wzgledem sterowania w otoczeniu
punktu réwnowagi. W tym podejsciu trajektoria uktadu startujaca z punktu
réwnowagi jest reprezentowana przez szereg iterowanych catek (nieliniowe mo-
menty potegowe), ktéore uogdlniajg klasyczne momenty do przypadku nielinio-
wego. Wspotczynnikami szeregu sa state wektory, ktére zalezg od pochodnych
w punkcie réwnowagi pél wektorowych definiujacych uktad. Szeregi te mozna
traktowac¢ jako uogoélnienia szeregu Taylora dla funkcji wektorowej. Podobnie
jak szereg Taylora, szeregi nieliniowych momentéw potegowych mozna wyko-
rzystywac do celéw aproksymacji; prowadzi to do pojecia jednorodnej aprok-
symacji ukltadu. Gléwna zaleta szeregéw momentéw potegowych wynika z fak-
tu, ze takie szeregi tworzg wolna algebre taczna. To pozwala na stosowanie
i rozwijanie algebraicznych narzedzi, co okazato sie obiecujace dla praktyczne-
go, z wykorzystaniem komputeréw, znajdywania jednorodnych aproksymacji
nieliniowych uktadéw sterowania. W szczegdlnosci, w ramach tego podejscia
mamy gtéwnie do czynienia z wektorami zamiast funkcjami wektorowymi i dla-
tego wystarczy uzywac liniowych, algebraicznych i kombinatorycznych opera-
cji. Gléwna czes$¢ wyktadu bedzie sktadac sie z wynikéw badan prowadzonych
przez S. Skyara i S. Ignatovich w ciggu ostatnich 25 lat.
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