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W referacie wprowadzimy pojęcie pary dynamicznej składającej się z pola wek-

torowego X (dryfu) oraz dystrybucji V rozpiętej przez skończoną liczbę pól

wektorowych modelującej zaburzenia (wariacje trajektorii pola X lub kierunek

impulsów sterujących). Takie pary opisują w szczególności układy równań róż-

niczkowych 2-go rzędu, w tym równania Eulera-Lagrange’a w fizyce, równa-

nia geodezyjnych w geometrii riemannowskiej i finslerowskiej a także klasy

regularnych układów sterowania. Zdefiniujemy krzywiznę pary dynamicznej

uogólniającą krzywizny wystepujące w geometrii różniczkowej i w równaniu

Jacobiego. Z użyciem tej krzywizny sformułujemy kryteria na istnienie punktów

sprzeżonych na trajektorii pola X (punktów do których powracają trajektorie

zaburzone) i kryteria na ich nieistnienie („ujemna” krzywizna). Wspomnimy

o równoważności par dynamicznych i innych niezmienniczych pojęciach z tym

związanych jak pochodna kowariantna i koneksja. Referat oparty jest na ar-

tykule [2] a ogólniejsza klasa par dynamicznych i ich niezmienników została

opisana w [1].
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