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Bronistaw Jakubczyk

Instytut Matematyczny Polskiej Akademii Nauk
e-mail: b.jakubczyk@impan.pl

Wojciech Krynski

Instytut Matematyczny Polskiej Akademii Nauk
e-mail: krynski@impan.pl

W referacie wprowadzimy pojecie pary dynamicznej sktadajacej sie z pola wek-
torowego X (dryfu) oraz dystrybucji V rozpietej przez skonczong liczbe pol
wektorowych modelujacej zaburzenia (wariacje trajektorii pola X lub kierunek
impulséw sterujacych). Takie pary opisuja w szczegdlnosci uktady réwnan roz-
niczkowych 2-go rzedu, w tym réwnania Eulera-Lagrange’a w fizyce, réwna-
nia geodezyjnych w geometrii riemannowskiej i finslerowskiej a takze klasy
regularnych ukladéw sterowania. Zdefiniujemy krzywizne pary dynamicznej
uogolniajaca krzywizny wystepujace w geometrii rozniczkowej i w réwnaniu
Jacobiego. Z uzyciem tej krzywizny sformutujemy kryteria na istnienie punktow
sprzezonych na trajektorii pola X (punktéw do ktérych powracajg trajektorie
zaburzone) i kryteria na ich nieistnienie (,ujemna” krzywizna). Wspomnimy
o réwnowaznosci par dynamicznych i innych niezmienniczych pojeciach z tym
zwiazanych jak pochodna kowariantna i koneksja. Referat oparty jest na ar-
tykule [2] a ogdlniejsza klasa par dynamicznych i ich niezmiennikéw zostata
opisana w [1].
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